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1. X 系列伺服电机参数修改说明

1.1、手动核对电机参数

a) 将伺服的 P07.20 设 1，然后将驱动器断电重启。

b) 将 P18.00 设为 65535 或 16#FFFF 然后将驱动器断电重启。（D3E 系列的 P18.00 应设为 2）

i. 10 进制面板显示，该面板设定为 65535。

ii. 16 进制面板显示（前缀有 L. H. 或 LX HX 等标识），该面板设定为 16#FFFF。

c) 手动核对电机参数。

i. 电机参数查看对应的电机参数手册。下图以 X2MG100A-N2LN 电机为例。



2

控制产品

ii. 通过面板进行 P18 组参数设定时，需要先把 P18.01（或 P18.02）设为 2 再查看 P18 组其他参数。

iii. 伺服驱动器 P18 组参数内容见下表。

参数 名称 调试软件单位 伺服面板单位 示例填写数值（括号

中为面板设置数值）

备注

P18.03 额定电压 1 1 220

P18.04 额定功率 0.01 1 100（1.00）

P18.05 额定电流 0.01A 1A 520（5.20）

P18.06 额定转矩 0.01Nm 1Nm 955（9.55）

P18.07 最大转矩 0.01Nm 1Nm 2860（28.60）

P18.08 额定转速 1rpm 1rpm 1000

P18.09 最大转速 1rpm 1rpm 1500

P18.10 转动惯量 Jm 0.01kg.c ㎡ 1kg.c ㎡ 1210（12.10）

P18.11 永磁同步电机极对数 1 对极 1 对极 5

P18.12 定子电阻 Rs 0.001Ω 1Ω 115（0.115）

P18.13 Q 轴电感 Lq 0.01mH 1mH 1100（11.70）

P18.14 D 轴电感 Ld 0.01mH 1mH 870（8.70）

P18.15 反电势系数 0.01mV/rpm 1mV/rpm 1165（11.65） 反电势系数写电机参数

中 【 反 电 势 系 数

（线）】

P18.16 转矩系数 0.001Nm/A 1Nm/A 1830（1.830）

P18.19 编码器选择 1 1 1 17 位编码器设 1；23

位编码器设 5。

P18.21 编码器分辨率（32 1PPR 1PPR 131072 17 位 编 码 器 设



3

控制产品

位） 131072；23 位编码器

设 8388608

d) 将 P19.00 设 2，然后进入 P19.01，按照下图核对 P19.01 驱动器编码是否正确，如不正确将 P19.01 设定为正确

的编码，然后驱动器断电重启。

1.2、如果报警 007，需要检查驱动器带的电机是否为光编电机，光编电机需要手动修改下 P18.19（编码器选择）和 P18.21

（编码器分辨率），将 P18.19 设为 5，P18.21 设为 8388608。
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2. Y 系列伺服电机参数修改说明

2.1 手动核对电机参数

a) 将伺服的 Pn602 的 bit2 设 1，改为使用第三方电机，参数修改后需将驱动器断电重启。

b) 进入电机&编码器界面，手动设定电机参数，进入该界面的密码为 HCFA7777。

c) 修改参数前，可先在右侧选择一个型号相近的电机，自动填入电机参数后，再手动修改需要的参数。
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d) 电机参数查看对应的电机图纸。下图以 X6MH040A-N2LD 电机为例。
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e) 以下表格以 X6MH040A-N2LD 电机为例，整理对应参数在软件中对应参数。

电机图纸中参数名称 单位 数据 对应软件中名称 备注

额定功率 W 400 功率

额定电压 V 200 额定电压 220V 为 200,380V 为

400，无需修改

每相感应电压常数 mV/(r/min) 20.85 相感应电压常数

额定电流 A 2.1 额定有效电流

瞬时最大电流 A 7.36 最大有效电流

额定转矩 N.m 1.27 额定转矩

瞬时最大转矩 N.m 4.46 最大转矩

线电阻 Ω 6.2 电阻（线电阻）

线电感 mH 14.5 电感（线电感）

额定转速 rpm 3000 额定速度

最高转速 rpm 6500 最大速度

转子转动惯量无刹车 10-4kg.m2 0.56 惯量
对应电机是否带抱闸进

行填写
转子转动惯量带刹车 10-4kg.m2 0.58 惯量

转子极对数 P 5 极对数



7

控制产品

f) 图纸中如果没有每相感应电压常数，可按照线反电势常数进行换算，每相感应电压常数值=线反电势常数/1.732。以下

图 X6MM750H-N4LD 图纸为例，线反电势常数的值为 128.7 V(ms)/K rpm，则电机参数界面的相感应电压常数的值

应填 128.7/1.732=74.3mV/rpm。

g) 使用禾川配套电机只需核对红框中的几个参数即可，其他参数保持默认即可。软件中单位和图纸中单位是一致的，按

照图纸的数值进行填写即可。如使用第三方电机所有参数按照对应电机进行设定。
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h) 填写完毕后，点击写入驱动器，将电机参数写入驱动器后，驱动器断电重启使参数生效。
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